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Stone block sawing implement - comprises frame with two bridge i 
units, each with moving rails, cross-members and saw carriages 

CEBE-ESCANDE SA 93.06.16 93FR-007355 
(94.12.23) B28D 1/04, B23D 47/04 j 
The saw consists of a frame (1) with a basic parallelepiped shape, I 
comprising four uprights (2) connected at the top by bars (3), and a: 
rolling bridge system with two rails (8, 9) and a cross-member (15) ; 
which can travel along the rails and is equipped with a carriage (29) 
for a vertical saw blade which moves along the cross-member. The 
carriage can be equipped with saw discs and drives. 

The saw has a second bridge system with rails (43, 44) parallel to , 
those of the upper one and adjustable vertically on the uprights, and ! 
two cross-members (50, 51) extending between them and equipped 
with saw carriages (53) and drives. 

Adjacent to the unit there is a handling system (84-94) for the cut 
blocks of stone, designed to remove them from the sawing area and i 
into a storage zone (95). 

ADVANTAGE - Cuts stone blocks to required size without human i 
intervention. (30pp Dwg.No.1/12) 
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Unite de sciage de blocs de materlau tel que pferre, marbre, gran it. 

6?) [.'invention concerns una unite de sciage de blocs de 
mmeriau tel que pierce, marbre ou gran it Cette unite com- 
prend un premier systems depont roulant (8, 9, 15) portant 
un chariot (29) de sciage vertical, et un deuxieme systems 
de pont roulant (43, 44, 50, 51) comportant deux traverses 
kJentiques (50, 51) portant chacune un chariot de sciage 
horizontal (53) et un chariot porte-ventouses (54) lies en 
translation. Cette unite comports, en outre, une unite cen- 
trals de gsstion programmes, d'une part, pour coordonner 
le travail des disques verticaux et des disques horizontaux 
ds facon a tains travaJUer simuitansmsnt les disques verti- 
caux et un des disques horizontaux et, d'autra part, pour 
actJonner les ventouses, apres chaque decoupe d'une tran- 
che par un disque horizontal, et engendrer ensuite is de- 
placement des chariots de sciage horizontal (53) et porte- 
ventouses (54) vers des moyens d'svacuation (84, 85, 90, 
91, 92). 
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UNITE DE SCIAGE DE BLOCS DE MATERIAU 
TEL QUE PIERRE, MARBRE, GRANIT 

L* invention concerne une unite de sciage de 
5 blocs de materiau tel que pierre, marbre, granit. 

A I'heure actuelle, le sciage en tranches 
de largeur et d'epaisseur predeterminees d'un bloc de 
materiau tel que pierre, marbre, granit, est realise au 
moyen de machines qui, d'une part, necessitent de 
10 nombreuses operations de manu tent ion et, d' autre part, ont 
un rendement relativement faible. 

La presente invention vise a pallier ces 
inconvenients et se propose de fournir une unite de sciage 
permettant de debiter, avec un rendement optimal, le bloc 
15 directement en tranches de largeur et d'epaisseur 
predeterminees . 

Un autre objectif de I 1 invention est de 
fournir une unite de sciage assurant, sans aucune 
intervention humaine, le debit du bloc et le stockage des 
20 tranches decoupees. 

A cet effet, 1' invention vise une unite de 
sciage comprenant en combinaison : 

— un bati de forme generale 
parallelepipedique constitue de quatre poteaux relies par 

25 une ceinture haute, 

- un premier systeme de pont roulant 

comportant : 

. deux chemins de roulement 
s'etendant transversal ement chacun entre deux poteaux, et 
30 aptes a coulisser verticalement le long desdits poteaux, 

. une traverse s'etendant entre 
les chemins de roulement et apte a se deplacer le long 
desdits chemins de roulement, 

. un chariot de sciage vertical 
35 monte sur la traverse et apte a se deplacer 
longitudinalement le long de celle-ci, ledit chariot etant 
equipe d'une pluralite de disques de sciage verticaux, et 
de moyens d ' entraxnement en rotation desdits disques, 
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• des moyens d ' entraxnement des 
chemins de roulement aptes a les deplacer en synchronisme 
selon une direction verticale, 

. des moyens d 1 entraxnement en 
5 translation horizontale respectivement de la traverse et du 
chariot de sciage vertical, 

- un deuxxeme systeme de pont roulant 
agence sous le premier systeme de pont roulant, et 
comportant : 

10 . deux chemins de roulement 

paralleles aux chemins de roulement du premier systeme de 
pont roulant, sVetendant transyersalement entre deux 
poteaux et aptes a coulisser verticalement le long desdits 
poteaux, 

15 . deux traverses s'etendant entre 

les chemins de roulement et aptes a se deplacer le long 
desdits chemins de roulement, 

. un chariot de sciage horizontal 
et de transport monte sur chaque traverse et apte a se 

20 deplacer longitudlnalement le long de celle-ci, chacun 
desdits chariots etant equipe d'un disque horizontal 
associe a des moyens d 1 entraxnement en rotation dudit 
disque, et d'un systeme de ventouses aptes a venir au 
contact d'une tranche de bloc decoupee et permettant 

25 d' assurer le transport de cette derniere, 

. des moyens d 1 entrainement des 
chemins de roulement aptes a les deplacer en synchronisme 
selon une direction verticale, 

. des moyens d 1 entraxnement en 

30 translation horizontale respectivement de chaque traverse 
et de chaque chariot de sciage horizontal et de transport, 

- des moyens d 1 evacuation des tranches de 
bloc decoupees par chaque disque de sciage horizontal, 
agences pour receptionner lesdites tranches sensiblement au 

35 droit d'un des chemins de roulement du deuxieme systeme de 
pont roulant, et pour les evacuer vers une zone de 
stockage, 

- et une unite centrale de gestion 
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programmee, <Tune part, pour coordonner le travail des 
disgues verticaux et des disques horizontaux de fagon a 
faire travailler simultanement les disques verticaux et un 
des disques horizontaux et, d' autre part, pour actionner 
les ventouses apres chaque decoupe d'une tranche par un 
disque horizontal, et engendrer ensuite le deplacement du 
chariot de sciage horizontal et de transport vers les 
moyens d ' evacuation . 

Une telle unite de sciage comprend done un 
chariot de sciage vertical, et deux chariots de sciage 
horizontal totalement dissocies les uns des autres, dont le 
travail est coordonne de fagon a» eliminer tout temps mort 
lors du sciage du bloc, cette coordination consistant a 
faire travailler simultanement et sans discontinuity le 
chariot de sciage vertical et un des chariots de sciage 
horizontal. 

De meme, 1" evacuation des tranches 
decoupees est realisee avec un rendement optimal car cette 
evacuation est realisee, au moyen du systeme de ventouses 
porte par le chariot de sciage horizontal, lors du re tour 
de ce dernier vers son point de depart ou il est ramene en 
vue de la decoupe de la tranche suivante. 

Selon une autre caracteristique de 
l 1 invention, chaque chariot de sciage horizontal et de 
transport est divise en deux chariots : un chariot de 
sciage horizontal et un chariot porte-ventouses relies 
entre eux par des moyens de deplacement relatif aptes a 
positionner lesdits chariots soit dans une position dite de 
transport ou ils sont accoles, soit dans une position dite 
de sciage ou ils sont ecartes d'une distance predetermine . 

Cette disposition permet, dans un premier 
temps, d 1 eloigner le systeme de ventouses du disque 
horizontal lors de l f utilisation de ce dernier, et ainsi 
d'eviter d'endommager ces ventouses par les salissures 
et/ou eclaboussures. 

Dans un deuxieme temps, elle permet de 
rapprocher le systeme de ventouses du disque horizontal, de 
fagon que ces ventouses se trouvent en regard de la plus 
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grande longueur possible de la tranche a transporter. 

Selon une autre caracteristique de 
l f invention, chague systeme de ventouses comporte une rampe 
horizontale sur laquelle sont disposees lesdites ventouses, 
5 et des moyens de pivotement de ladite rampe relativement au 
chariot porte-ventouses aptes a faire basculer cette 
derniere entre une position de saisie des tranches ou les 
faces de prehension des ventouses sont agencees 
verticalement, et une position de transport des tranches ou 
10 ces faces de prehension sont agencees horizontalement. 

De plus , 1 1 unite de sciage comprend 
avantageusement des moyens de deplacement en translation de 
chague ventouse relativement a la rampe porte-ventouses. 
Ces moyens de deplacement permettent de positionner les 
15 ventouses de fagon adequate en vue de la prehension d'une 
tranche, sans toutefois gener l 1 operation de sciage 
horizontal grace a la possibility de les positionner en 
retrait par rapport au disque lors de cette operation. 

Par ailleurs, les moyens d' evacuation des 
20 tranches comprennent preferentiellement : 

- pour chaque chariot de sciage horizontal 
et de transport : un support plan de reception des tranches 
decoupees, agence pour se trouver a l 1 aplomb dudit chariot 
dans une des positions de fin de course de ce dernier, et 
25 des moyens de deplacement dudit support de reception selon 
un axe vertical, aptes a deplacer ce dernier entre une 
position haute de reception des tranches ou il se trouve 
juste en dessous du systeme de ventouses et une position 
basse d' evacuation des tranches, 
30 - des moyens de dechargement des tranches 

disposees sur le support de reception, et des moyens de 
transport de ces dernieres vers une zone de stockage. 

L 1 evacuation de chaque tranche est ainsi 
realisee en temps masque, pendant le sciage de la tranche 
35 suivante. En effet, la tranche positionnee a plat sous les 
ventouses est deposee sur la surface de reception par arret 
de faction de ces ventouses, lorsque le chariot porte- 
ventouses parvient en bout de course. Ensuite, 1' evacuation 
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de cette tranche est realisee tandis que simultanement un 
nouveau cycle de sciage horizontal est lance. 

Selon une autre caracteristique de 
1' invention, le support de reception des tranches decoupees 
5 est constitue d'un convoyeur, les moyens de dechargement 
comprenant, outre ledit convoyeur, un deuxieme convoyeur 
dispose dans le prolongement de ce dernier. 

De plus, selon un mode de realisation 
preferentiel, les moyens de transport des tranches 
0 decoupees disposees sur chaque deuxieme convoyeur 
comprennent un pont roulant dispose orthogonalement par 
rapport audit convoyeur, ledit pont roulant comportant une 
traverse dotee de moyens de prehension des tranches de 
bloc, et presentant une longueur adaptee pour permettre la 
5 prehension des tranches sur I'un ou I 1 autre deuxieme 
convoyeur, et le transport de ces tranches dans des zones 
de stockage situees lateralement au-dela desdits 
convoyeurs . 

D'autres caracteristiques, buts et 
avantages de 1' invention ressortiront de la description 
detaillee qui suit en reference aux dessins annexes qui en 
representent, a titre d'exemple non limitatif, un mode de 
realisation preferentiel. Sur ces dessins qui font partie 
integrante de la presente description : 

- la figure 1 est une vue en perspective 
d'une unite de sciage conforme a l f invention, 

- la figure 2 est une coupe longitudinale 
par un plan vertical A du poste de sciage de cette unite, 

- la figure 3 est une coupe transversale 
par un plan vertical B de ce poste de sciage, 

- la figure 4 est une coupe a echelle 
agrandie par le plan A representant I'extremite de la 
traverse du premier systeme de pont roulant, 

- la figure 5 est une coupe a echelle 
agrandie par le plan B representant la traverse du deuxieme 
systeme de pont roulant, 

- la figure 6 est une coupe a echelle 
agrandie par le plan A de l'extremite de la traverse du 
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deuxieme systeme de pont roulant, 

- la figure 7 est une vue longitudinale a 
echelle agrandie d'un ensemble de sciage horizontal et d'un 
systeme de prehension a ventouses, conformes a 1" invention, 

5 - la figure 8 est une vue transversale a 

echelle agrandie du systeme de prehension a ventouses, 

- la figure 9 est une coupe longitudinale 
par le plan vertical A du poste d' evacuation et de stockage 
de cette unite de sciage, 

10 - la figure 1 0 est une coupe transversale 

par un plan vertical C du poste d 1 evacuation et de 
stockage, 

- les figures 11a a 11e sont des schemas 
illustrant les differentes etapes du processus de sciage 

15 mis en oeuvre selon 1' invention, 

- et les figures 12a a 12d sont des schemas 
illustrant les differentes etapes du processus d' evacuation 
des tranches de materiau mis en oeuvre selon If invention. 

L 1 unite de sciage representee aux figures 1 

20 a 10 constitue une unite complete de production entierement 
automatique qui permet le decoupage d'un bloc en tranches 
faciles a transformer en carreaux ou en dallages au moyen 
d'une ecourteuse. Cette unite est entierement geree au 
moyen d'un automate programmable dispose dans une armoire 

25 etanche (non representee) detachee du reste de 1' unite, et 
renfermant, outre cet automate, l'equipement electrique et 
1' ensemble des commandes gerees par ledit automate. 

L ' unite de sciage comprend, en premier 
lieu, un bati 1 de forme parallelepipedique rectangle 

30 constitue de quatre poteaux d 1 angle tels que 2 presentant 
la forme d'un H, ancres dans le sol et relies au niveau de 
leur extremite haute par une ceinture 3 constitute de 
profiles tubulaires. 

La surface au sol delimitee par ce bati 

35 presente class iquement la forme d'une cuvette 4 de 
recuperation des eaux de refroidissement dotee de caniveaux 
tels que 5 d 1 evacuation de cette eau. 

Cette surface comporte en outre des bandes 
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de circulation permettant d'amener a 1' aplomb du bati 1 des 
chariots 6 porteurs de blocs 7. 

Le bati 1 est equipe, en premier lieu, d'un 
premier systeme de pont roulant portant l f ensemble de 
5 sciage vertical* 

Des chemins de roulement 8, 9 de ce systeme 
de pont sont constitues de deux poutres trans versales de 
section rectangulaire s'etendant chacune entre deux 
poteaux 2, et solidaires vers chacune de leurs extremites 
0 d'un coulisseau tel que 10 de forme adaptee pour encadrer 
un poteau 2 et pouvoir coulisser verticalement le long de 
ce dernier. 

Chacun de ces coulisseaux 10 comporte, en 
outre, un manchon taraude 11 a axe vertical agence pour 
5 cooperer avec une vis sans fin 12 s'etendant verticalement 
entre deux des ailes du poteau 2 correspondant . 

Les moyens d ' entraxnement en rotation en 
synchronisme des quatre vis 12 comprennent, quant a eux, un 
moto-reducteur unique 13 dispose sur la ceinture 3 du 
bati 1 , dont 1 1 arbre moteur est relie a chacune desdites 
vis par 1 1 intermediate d'une tringlerie 14 s'etendant 
horizontalement a l'interieur des profiles formant la 
ceinture 3 r et de renvois d f angles (non representes) 
constitues pour chaque poteau 2 d'un ensemble couple/pignon 
coniques . 

La traverse 15 de ce systeme de pont 
roulant est constitute d'une poutre support de chariot 
s'etendant entre les chemins de roulement 8, 9, et composee 
de deux profiles rectangulaires 16, 17 a grand axe vertical 
relies entre eux par un profile rectangulaire 18 a grand 
axe horizontal conferant a cette traverse 15 une section 
presentant la forme generale d'un U. 

Cette traverse 15 est solidarisee, au 
niveau de chacune de ses extremites, a un sommier 19 
presentant, en section, la forme generale d'un U a branches 
inegales renverse au-dessus du chemin de roulement 8, 9. 
Chaque sommier 19 repose sur le chemin de roulement 8, 9 
par l'intermediaire, d'une part, de galets de charge 
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super ieurs 20 agences pour venir au contact de la face 
superieure dudit chemin de roulement et, d' autre part, de 
galets de reaction lateraux 21a montes en V sur un losange 
de maintien 21b et agences pour venir au contact de deux 
5 faces laterales contigues d f un rail 21c en forme de losange 
solidarise sur la face laterale interne du chemin de 
roulement 8, 9. 

Les moyens d 1 entrainement en translation de 
la traverse 15 comportent, quant a eux, un moteur 22 a 

10 arbre moteur vertical porte par un des sommiers 19 et un 
systeme pignon conique/ecrou 23 engrenant dans une vis 
d 1 entrainement 24 montee longitudinalement sur la face 
superieure du chemin de roulement 8, 9 correspondant. 

Ce mouvement de rotation est en outre 

15 transmis a un systeme vis d 1 entrainement/couple 
conique/ecrou 25 dispose au niveau du chemin de roulement 
oppose par 1 1 intermediaire d'un arbre de transmission 26 
s'etendant longitudinalement sur la traverse et monte dans 
des paliers 27 fixes sur ladite traverse , ledit arbre de 

20 transmission etant dote vers chacune de ces extremites d'un 
pignon conique tel que 28 engrenant dans I'ecrou du systeme 
pignon conique/ecrou correspondant. 

L 1 ensemble de sciage vertical porte par ce 
premier systeme de pont roulant comporte un chariot 29 apte 

25 a se deplacer longitudinalement le long de la traverse 15 
et se divisant en deux parties superposees solidaires l'une 
de l 1 autre. 

La partie superieure 30 de ce chariot 29 
presente une section carree adaptee pour loger la 

30 traverse 15 et comporte/ interieurement, deux galets 
superieurs de charge tels que 31 et deux galets infer ieurs 
de reaction tels que 32 agences pour venir au contact, 
respectivement de la face superieure et de la face 
inferieure des profiles de cette traverse 15. 

35 La partie inferieure du chariot 29 forme un 

carter 33 dote d'une face inferieure ouverte, apte a loger 
partiellement les disques verticaux de sciage 34 , et 
renfermant dans sa partie inferieure une broche 
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horizontals 35 porte-disques 34. Cette broche porte-disques 
35 est en outre class iquement entrainee en rotation au 
moyen d'un moteur 36 monte sur le chariot 29 et relie a 
ladite broche au raoyen d'une courroie sans fin 37. 
5 Cette partie inferieure 33 de chariot 29 

comporte enfin une rampe d'arrosage 38 agencee pour 
s'etendre en regard des disques de sciage 34 en vue de 
delivrer de I'eau de refroidissement vers ces derniers. 

Les moyens d ' entrainement en translation du 
0 chariot 29 comportent enfin un moteur d 1 entrainement 39 
porte par la traverse 15, associe a une vis a bille 40 
s'etendant longitudinalement sur ladite traverse, 

Ces moyens d ' entrainement comprennent en 
outre un ecrou a billes 41 apte a cooperer avec la vis a 
5 bille 40 precitee, dont le support est fixe sous un pivot 
d 1 entrainement 42 soude sous la paroi superieure de la 
partie superieure 30 du chariot 29, entre les supports de 
deux des galets de charge 31. 

Le bati 1 est eguipe en outre d'un deuxieme 
systeme de pont roulant port ant deux ensembles identiques 
de sciage horizontal et d 1 evacuation. 

Les chemins de roulement 43, 44 de ce 
deuxieme systeme de pont sont constitues de deux poutres 
transversales de section rectangulaire s ' etendant chacune 
entre deux poteaux 2, et disposees sous les poutres 
transversales 8, 9 du premier systeme de pont. Ces 
poutres 43, 44 sont en outre dotees d'un rail de guidage 
rectangulaire 45 fixe longitudinalement sur leur face 
superieure . 

Comme pour le premier systeme de pont, ces 
poutres 43, 44 sont solidarisees vers chacune de leurs 
extremites a un coulisseau tel que 46 apte a coulisser le 
long du poteau 2 correspondant, et comportant un manchon 
taraude 47 cooper ant avec une vis sans fin verticale 48. 

Les moyens d 1 entrainement en rotation en 
synchronisme sont egalement du meme principe que ceux du 
premier systeme et comprennent un moto-reducteur 49, une 
tringlerie horizontale 49a et des renvois d' angle au droit 
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de chaque poteau 2. 

Ce systeme de pont roulant coraporte deux 
traverses 50, 51 strictement identiques constitutes d'une 
poutre 52 supportant un chariot de sciage horizontal 53 et 
un chariot porte-ventouses 54, et consistant en un profile 
tubulaire de section rectangulaire. 

Cette poutre-support 52 est solidarisee, au 
niveau de chacune de ses extremites, a un sommier tel 
que 55 en forme de L renverse, dote en sous-face de son 
aile horizontale de trois galets : deux galets a axes 
verticaux tels que 56 agences de fagon a etre disposes de 
part et d 1 autre du rail de guidage 45 du chemin de 
roulement, et un galet a axe horizontal 57 agence pour 
rouler sur ce rail. 

lies moyens d f entrainement en translation de 
chaque traverse 43, 44 comportent quant a eux, un moteur 58 
a arbre de conunande vertical monte sur l'aile horizontale 
d'un des sommlers 55, et un pignon droit 59 a axe vertical 
engrenant dans une cremaillere horizontale 60 fixee 
longitudinalement sur la parol laterale interne du chemin 
de roulement correspondant. Dans le prolongement du pignon 
droit 59, 1' arbre moteur porte par ailleurs un pignon 
conique 61 a axe vertical. 

Ce mouvement de translation est en outre 
transmis a un systeme cremaillere/pignons droit et 
conique 62 portes par un arbre de commande, dispose au 
niveau du chemin de roulement oppose. Cette transmission 
est realisee par 1 1 intermediaire d f un arbre de 
transmission 63 loge dans la traverse 50, 51 et reposant 
sur des supports intermediates 64 fixes a intervalles 
reguliers a l 1 inter ieur de ladite traverse, ledit arbre de 
transmission etant dote au niveau de chacune de ses 
extremites d f un pignon conique 65 accouple avec le pignon 
conique 61 precite, a axe vertical. 

Des chariots de sciage horizontal 53 et 
porte-ventouses 54 presentent une section de forme generale 
rectangulaire adaptee pour loger le profile 52. lis 
comportent , en premier lieu, un carre de maintien 66a fixe 
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sur la paroi superieure dudit chariot, sur lequel sont 
montes deux galets tels que 66b s'etendant au travers d'une 
ouverture menagee dans ladite paroi, et agences en V de 
fagon a venir au contact des faces superieures d'un rail 67 
5 en forme de losange fixe longitudinalement sur la traverse. 

Ces chariots comportent, en outre r deux 
galets de reaction tels que 68 a axe vertical agences pour 
etre disposes de part et d' autre d'un rail de guidage 69 
fixe sous la face inferieure de la traverse. 
0 Tel que represents a la figure 7, ces deux 

chariots sont solidarises par 1 ' intermediaire d'un verin 70 
agence horizontalement, dont le corps est fixe lateralement 
sur le chariot de sciage horizontal 53, et la tige 
solidarisee sur le chariot porte-ventouses 54. Ce verin 70 
5 permet d'entrainer ensemble lesdits chariots en 
translation, tout en permettant un deplacement relatif de 
quelques dizaines de centimetres de ces derniers, dans un 
but qui sera explicite plus loin. 

Les moyens d ' entrainement en translation de 
ces chariots comprennent un moteur d 1 entrainement 71 monte 
sur une extension laterale de la paroi superieure du 
chariot de sciage horizontal 53, et un pignon a axe 
vertical 72 porte par 1'arbre de commande dudit moteur et 
agence pour engrener dans une cremaillere 73 disposee 
lateralement sur la paroi superieure de la traverse. 

Le disque de sciage horizontal 74 est quant 
a lui fixe sous une couronne montee sur l'arbre de commande 
d'un moteur (non represents ) loge dans un carter 75 agence 
contre une des faces laterales du chariot de sciage 
horizontal 53. 

Le systeme de ventouses comporte, enfin, 
une rampe horizon tale 76 dotee de trois ventouses telles 
que 77, juxtaposees, ladite rampe s'etendant sous le 
chariot porte-ventouses 54 et etant montee pivotante autour 
d'un axe d 1 articulation 78 solidaire dudit chariot. Les 
moyens de pivotement de cette rampe comportent un verin 79 
agence verticalement, dont le corps est solidaire du 
chariot porte-ventouses 54, et une bielle 80 solidaire de 
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l'axe de rotation 78 de la rampe 76 et de l'extremite de la 
tige du verin 79. 

De tels moyens de pivotement permettent de 
faire pivoter la rampe 76 entre une position ou les faces 
5 de prehension des ventouses 77 s'etendent verticalement et 
une position ou ces faces de prehension s'etendent 
horizontalement . 

Par ailleurs, chacune des ventouses 77 est 
associee a des moyens de deplacement en translation 

10 permettant de la deplacer selon une direction orthogonale 
par rapport a la rampe 76. 

Ces moyens de deplacement comprennent un 
verin 81 dont le corps est fixe sur la rampe 76, 
orthogonalement par rapport a celle-ci, et dont la tige 

15 s'etend au travers d'un orifice menage dans cette rampe, et 
porte vers son extremite une ossature 82 de support de la 
ventouse 77. 

En outre, deux colonnes 83 solidaires de 
l f ossature precitee et s'etendant au travers d' orifices 

20 menages dans la rampe 76, assurent le guidage de la 
ventouse 77 lors de ses translations. 

Les moyens d' evacuation et de stockage 
representes aux figures 9 et 10 comprennent quant a eux, en 
premier lieu, deux premiers convoyeurs 84, 85 a rouleaux. 

25 Ces convoyeurs a rouleaux 84, 85 sont 

disposes de fagon a se trouver chacun a 1' aplomb d'une 
rampe 76 de ventouses 77 lorsque cette derniere est dans 
une position de depot des tranches decoupees de materiau, 
dans laguelle elle se trouve vers une des extremites du 

30 bati 1. 

Chacun de ces convoyeurs 84, 85 est 
supporte par un chassis monte en porte— a— faux par rapport a 
un coulisseau 86 loge dans un poteau vertical 87 de section 
en forme de U. Ce coulisseau est en outre dote d'un manchon 
35 taraude 88 logeant une vis sans fin 89 agencee 
verticalement a l'interieur du poteau 87 et permettant de 
deplacer chaque convoy eur 84, 85 verticalement en vue de la 
recuperation d 1 une tranche de materiau . 
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Les moyens d f evacuation comprennent de 
plus, pour chacun des convoyeurs 84, 85 precites, un 
deuxieme convoyeur 90, 91 a rouleaux agence pour se trouver 
dans le prolongement du premier convoyeur dans la position 
5 basse de ce dernier. 

Ces moyens d 1 evacuation comprennent, en 
fin, un pont roulant dote d'une traverse 92 se deplagant 
entre deux portiques 93, 94 dont les poutres horizon tales 
s'etendent orthogonalement par rapport a la direction 
0 longitudinale des convoyeurs. 

La longueur de ces portiques 93, 94 est en 
outre adaptee pour que la traverse 92 puisse venir a 
1 1 aplomb de l'un ou l 1 autre deuxieme convoyeur 90, 91 en 
vue de la prehension d'une tranche de materiau, et pour 
5 suivre sa course au-dela desdits convoyeurs en vue du depot 
de ces tranches dans des zones de stockage telles que 95 ou 
ces demieres sont palettisees. 

Les moyens de prehension equipant la 
traverse sont quant a eux constitues d'une rampe 
horizontale 96 munie de trois ventouses 97, fixee au niveau 
de l'extremite de la tige d'un verin 98 agence 
verticalement, dont le corps est solidalre de ladite 
traverse. De plus, deux colonnes verticales telles que 99 
solidarisees vers leur extremite basse sur la rampe 96 et 
montees coulissantes par rapport a la traverse 92, assurent 
le guldage de cette rampe lors de ses deplacements 
verticaux. 

En dernier lieu, et tel qu'indique au debut 
de cette description, 1' unite de sciage comporte une 
armoire etanche detachee de la machine, dans laquelle se 
trouve centralise tout l'equipement electrique, et qui 
regroupe toutes les commandes gerees par un automate 
programmable . 

Le principe de fonctionnement de l f unite de 
sciage ci-dessus decrite est illustre de fagon schematique 
aux figures 11a a 11e. II a est noter que ce processus est 
mis en oeuvre lors de 1 ' equarrissage preliminaire et lors 
de la decoupe effective des tranches, jusqu'a epuisement du 
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bloc. 

En premier lieu, les disques verticaux 34 
decoupent une premiere largeur de bloc en un nombre de 
tranches de largeur et d'epaisseur predetermines et 
5 preprogrammees (figure 11a). 

Le chariot de sciage vertical 29 est 
ensuite deplace lateralement de fagon que les disques 
verticaux 34 soient amenes a decouper une deuxieme largeur 
de bloc. Simultanement, un des disques de sciage 
10 horizontal 74 est mis en action et commence a scier la 
largeur de bloc prealablement decoupee pax les disques 
verticaux 34 (figure 11b). 

Chaque tranche ainsi decoupee est 
immediatement evacuee (figure 11c) tel qu'explicite plus 
15 loin en reference aux figures 12a a 12d. 

Ces decoupes verticales et horizontales 
sont poursuivies jusqu'a ce que les disques verticaux 34 
aient effectue la decoupe de la largeur totale du bloc 
(figure 11d). 

20 Une fois cette premiere phase effectuee, le 

disque de sciage horizontal 74 utilise jusqu'alors est 
ramene dans sa position d'attente et les disques 
verticaux 34 positionnes de fagon a proceder a la decoupe 
de la deuxieme couche du bloc. 

25 Simultanement, le deuxieme disque de sciage 

horizontal est mis en action de fagon a proceder a la 
decoupe des tranches de bloc de la premiere couche non 
encore decoupees horizontalement (figure 11e). 

Ce processus elimine tout temps mort 

30 pendant le sciage du bloc car les disques verticaux ainsi 
qu'un disque horizontal sur deux travaillent simultanement 
et sans discontinuer. 

Le principe mis en oeuvre pour l f evacuation 
des blocs est quant a lui schematise aux figures 12a a 12d. 

35 En premier lieu, il convient de noter qu'en 

vue de la decoupe d'une tranche, chaque disque 
horizontal 74 demarre de I'extremite du bati 1 situee cote 
zone d 1 evacuation et de stockage. De plus, lors de cette 
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decoupe, le verin 70 est en position deployee de fagon que 
la rampe 76 de ventouses 77 ne soit pas endommagee par les 
salissures et les eclaboussures . 

Lorsqu'une tranche se trouve entierement 
decoupee, le verin 70 est retracte de fagon que la rampe 76 
de ventouses 77 se trouve en regard de la plus grande 
longueur possible de cette tranche (figure 12a). 

Les verins 81 sont alors actionnes de fagon 
a amener les ventouses 77 au contact de la tranche f puis 
ces ventouses 77 sont activees en vue de la saisie de cette 
tranche. La rampe 76 de ventouses 77 est alors amenee a 
pi voter par deploiement du verin 79, et les chariots de 
sciage horizontal 53 et porte-ventouses 54 ramenes vers 
leur position de depart. Simultanement, le convoyeur a 
rouleaux 84, 85 correspondant est amene dans sa position 
haute (figure 12b) de fagon a permettre le depot sur ledit 
convoyeur de la tranche maintenue par les ventouses 77. 

Dne fois ce depot effectue, les chariots de 
sciage horizontal 53 et porte-ventouses 54 sont a nouveau 
deplaces longitudinalement en vue de la decoupe d'une 
nouvelle tranche, apres un deplacement transversal de la 
traverse 50 ou 51 d r une distance equivalant a la largeur de 
cette tranche, et apres deploiement du verin 71. 
Simultanement, le convoyexir a rouleaux 84, 85 est ramene 
dans sa position basse (figure 12c). 

Les moteurs des convoyeurs a rouleaux 84, 
85, 90, 91 sont alors mis en route de fagon que la tranche 
soit amenee sur le deuxieme de ces convoyeurs, position 
dans laquelle elle peut etre evacuee au moyen du pont 
roulant 92 (figure 12d). 
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REVENDICATIONS 
1 / - Unite de sciage de blocs de materiau 
tel que pierre, marbre, granit, caracterise en ce quelle 
comprend en combinaison : 
5 - un bati ( 1 ) de forme general e 

parallelepipedique constitue de quatre poteaux (2) relies 
par une ceinture haute (3), 

- un premier systeme de pont roulant 

comportant : 

10 . deux chemins de roulement (8, 

9) s f etendant transversalement chacun entre deux poteaux 
(2), et aptes a coulisser verticalement le long desdits 
poteaux , 

. une traverse (15) s 1 etendant 
15 entre les chemins de roulement (8, 9) et apte a se deplacer 
le long desdits chemins de roulement , 

. un chariot de sciage vertical 
(29) monte sur la traverse (15) et apte a se deplacer 
longitudinal ement le long de celle-ci, ledit chariot etant 
20 equipe d'une pluralite de disques de sciage verticaux (34) , 
et de moyens (35-37) d 1 entraxnement en rotation desdits 
disques , 

. des moyens d 1 entraxnement (10- 
14) des chemins de roulement (8, 9) aptes a les deplacer en 
25 synchronisme selon une direction verticale # 

. des moyens ( 20-28 , 39-42) 
d 1 entraxnement en translation horizontale respect ivement de 
la traverse (15) et du chariot de sciage vertical (29), 

- un deuxieme systeme de pont roulant 
30 agence sous le premier systeme de pont roulant, et 

comportant : 

. deux chemins de roulement (43, 
44) paralleles aux chemins de roulement (8, 9) du premier 
systeme de pont roulant, s 1 etendant transversalement entre 
35 deux poteaux (2) et aptes a coulisser verticalement le long 
desdits poteaux, 

. deux traverses (50, 51) 
s ! etendant entre les chemins de roulement (43, 44) et aptes 
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a se deplacer le long desdits chemins de roulement, 

• un chariot (53, 54) de sciage 
horizontal et de transport monte sur chaque traverse (50, 
51 ) et apte a se deplacer longitudinalement le long de 
5 celle-ci, chacun desdits chariots etant equipe d'un disque 
horizontal (74) associe a des moyens d 1 entrainement en 
rotation dudit disque , et d'un systeme de ventouses (77) 
aptes a venir au contact d'une tranche de bloc decoupee et 
permettant d 1 assurer le transport de cette derniere, 

10 . des moyens d 1 entrainement (46- 

49) des chemins de roulement (43, 44) aptes a les deplacer 
en synchronisme selon une direction verticale, 

. des moyens (58-65, 66-69, 71- 
73) d f entrainement en translation horizontale 

15 respectivement de chaque traverse (50, 51) et de chaque 
chariot de sciage horizontal et de transport (53, 54), 

- des moyens (84-94, 96-99) d f evacuation 
des tranches de bloc decoupees par chaque disque de sciage 
horizontal (74), agences pour receptionner lesdites 

20 tranches sensiblement au droit d'un des chemins de 
roulement (43, 44) du deuxieme systeme de pont roulant, et 
pour les evacuer vers une zone de stockage (95), 

- et une unite centrale de gestion 
programmee, d'une part, pour coordonner le travail des 

25 disques verticaux (34) et des disques horizontaux (74) de 
fagon a faire travailler simultanement les disques 
verticaux (34) et un des disques horizontaux (74) et, 
d' autre part, pour actionner les ventouses (77) apres 
chaque decoupe d'une tranche par un disque horizontal (74), 

30 et engendrer ensuite le deplacement du chariot (53, 54) de 
sciage horizontal et de transport vers les moyens 
d' evacuation (84-94, 96-99). 

2/ - Unite de sciage selon la revendication 
1, caracterisee en ce que chaque chariot de sciage 

35 horizontal et de transport est divise en deux chariots : un 
chariot de sciage horizontal (53) et un chariot porte- 
ventouses (54) relies entre eux par des moyens (70) de 
deplacement relatif aptes a positionner lesdits chariots 
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soit dans une position dite de transport ou ils sont 
accoles, soit dans une position dite de sciage ou ils sont 
ecartes d'une distance predeterminee . 

3/ - Unite de sciage selon la revendication 
5 2, caracterisee en ce que les moyens de deplacement relatif 
des chariots de sciage horizontal (53) et porte-ventouses 
(54) sont constitues d'un verin (70) agence 
horizontalement, attele respectivement sur chacun desdits 
chariots. 

0 4/ - Unite de sciage selon l'une des 

revendications precedentes, caracterisee en ce que chaque 
systeme de ventouses (77) comporte une rampe horizontale 
(76) sur laquelle sont disposees lesdites ventouses , et des 
moyens de pivotement (78-80) de ladite rampe relativement 
5 au chariot porte-ventouses (54) aptes a faire basculer 
cette derniere entre une position de saisie des tranches ou 
les faces de prehension des ventouses (77) sont agencees 
verticalement, et une position de transport des tranches ou 
ces faces de prehension sont agencees horizontalement . 

5/ - Unite de sciage selon la revendication 
4, caracterisee en ce qu'il comprend des moyens (81-83) de 
deplacement en translation de chaque ventouse (77) 
relativement a la rampe porte-ventouses (76). 

6/ - Unite de sciage selon l'une des 
revendications precedentes, caracterisee en ce que les 
moyens d' evacuation comprennent : 

- pour chaque chariot de sciage horizontal 
et de transport (53, 54) : un support plan (84, 85) de 
reception des tranches decoupees, agence pour se trouver a 
l 1 aplomb dudit chariot dans une des positions de fin de 
course de ce dernier, et des moyens de deplacement (86-89) 
dudit support de reception selon un axe vertical, aptes a 
deplacer ce dernier entre une position haute de reception 
des tranches ou il se trouve juste en dessous du systeme de 
ventouses (77) et une position basse d 1 evacuation des 
tranches , 

- des moyens de dechargement (90, 91) des 
tranches disposees sur le support de reception (84, 85), et 
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des moyens (92-94, 96-99) de transport de ces dernieres 
vers une zone de stockage. 

7/ - Unite de sciage selon la revendication 
6, caracterisee en ce que le support de reception des 
5 tranches decoupees est constitue d'un convoyeur (84, 85), 
les moyens de dechargement comprenant, outre ledit 
convoyeur, un deuxieme convoyeur (90, 91) dispose dans le 
prolongement de ce dernier. 

8/ - Unite de sciage selon la revendication 

10 7, caracterisee en ce que les moyens de transport des 
tranches decoupees disposees sur chaque deuxieme convoyeur 
(90, 91) comprennent un pont roulant (92-94) dispose 
orthogonalement par rapport audit convoyeur, ledit pont 
roulant comportant une traverse (92) dotee de moyens (96- 

15 99) de prehension des tranches de bloc, et presentant une 
longueur adaptee pour permettre la prehension des tranches 
sur 1 1 tin ou 1 1 autre deuxieme convoyeur (90, 91), et le 
transport de ces tranches dans des zones de stockage (95) 
situees lateralement au-dela desdits convoyeurs. 
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Fig 12a 



53 

t 

ha 



77 



< ) ( D < ) 



f 



Fig 12b 



53 

r 



Fig 12c 



77 



J c 



77 



loaooc 
55 



I 



l 6ooooooot^oooo,a uu£l 



Fig 12d 



[•i»i#i»i» i»i»T»I»i»i#i»iT»iwi»i»i »»ai*i#i»i#i < 



85 



/ 

91 



!>oooooc 



REPUBLIQUE FRANCAISE 



INSTITUT NATIONAL 
deb. 

PROPRIETE EVDUSTRIELLE 



RAPPORT DE RECHERCHE 

PRELEVUNAIRE 

etabli snr la base des dernxeres revefuScattons 

t ie commepcgDBPt de la recherche 



2706348 

N°«r< 



FA 487290 
TO 9307355 



DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 



Categoric 



Citation da document avec imficatfop, en cas de besom, 
des parties pertnitfiies 



delademande 



IT-B-l 147 547 (GREG0RI SPA) 

* revendication 1; figure 1 * 

DE-U-88 14 459 (R. PLICKERT ET AL.) 

* page 4, ligne 1 - ligne 22 * 

* figures 1,2 * 

DE-A-42 06 274 (L. TONCELLI) 

* colonne 6, ligne 27 - ligne 45 * 

* colonne 7, ligne 30 - ligne 41 * 

* revendi cations 1-3; figures 1,5,6 * 

PATENT ABSTRACTS OF JAPAN 

vol. 14, no. 144 (M-951)(4087) 19 Mars 

1990 

& JP-A-02 009 535 (CITIZEN WATCH CO LTD) 
12 Janvier 1990 

* abrege * 

FR-A-1 454 689 (SECOBLITZ INDUSTRIA 
MECCANICA SPA) 

& DE-A-14 27 763 (SECOBLITZ INDUSTRIA 
MECCANICA AG) 

& BE-A-0 671 968 (SECOBLITZ INDUSTRIA 
MECCANICA SPA) 

& US-A-3 547 096 (A. R0NZANI) 
US-A-1 605 816 (W.S. DIETRICH) 
US-A-3 566 932 (6. PAPENMEIER) 



1,2 



DOMAMS TECHNIQUES 
RECHERCHES (mt.<X5) 



B28D 
B27B 
B23D 



8 Mars 1994 



Moet, H 



CATEGORIE DES DOCUMENTS CITES 



X : particnlierement pertinent a fad seal 
Y : particnlierement pertinent en com Mr 

autre docmnegt de la meme categprie 
A : pertinent a Kencontre (fan moms one 

on arriere-plan tecnnologtqne general 

O : divulgation non-ecnte 
p . - 



T : fheorie on prfnope a la base de Hnvention 

E : ioaxmeat de brevet benefldant (Time date : 
a la date de (Unfit et qui r/a fite pubB£ qoTa 
de depot on qna one date posterienre. 

D : dt6 dans la demand e 

L : citet poor d'antres raisons 



